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1 Contrdles préalables

1.1 Contrble des conditions de sécurité

a un niveau de service sir

. La construction mécanique doit étre achevée
1e condition

f/;luant de commencer: \
=2 [WWJSESS]: directives en vigueur dans le
monde entier pour la sécurité au poste de

2 diti travail
© condition = Débrancher l'installation complétement du
réseau électrique, bloquer et identifier

{serrure et panneau
\ [“Lockout! Tagout Procedures”]
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1.2 Position du shunt sur inspection

DEBD Shunt:
WWJISSS 4 9E

Cabine préte pour mode inspection

—
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1.3 Mesures de tension

1.3.1 Carte GECB

Connecter PY2

Connecter PY1

Commencer les mesures

. L. Points de mesure
Ligne série RSL : - — Voltage
Tension Point de référence
AC input for hall link PY1:1 PY1:2 23VAC + 10%
AC input for car link PY1:4 PY1:5 23VAC + 10%
Safety chain PY2:1 HL1 110VAC = 10%
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1.3.2 Carte SPB (Service Panel Board)

1.3.2.1 Premier cas: Controleur avec la SPBC_lIII

o
QS
o

f_'_'r.:ummencer les mesures {

SPBC Il Points de mesure :
. = : : — Tension
P13: Secours Tension Point de référence
110V for Drive P13:1 P13:4 (HL1) 110v
BAT + P13:2 P13:4 (HL1) 48V
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1.3.2.2 Deuxiéme cas: Controleur avec SPBC/2

Points de mesure
SPBC : - — Voltage
Tension | Point de référence
P4 12VDC - batterie P4.1 P4.2 10,2 ... 13,8V
24VDC - frein
P1 P11 P1.2 24V + 10%
(BRB1 appuyé) 0
24VDC — frein +100
P2 (BRB1 appuyé & BRB2 commuté) P11 P12 24V £ 10%
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1.3.3 Ligne série: vérification des tensions

1.3.3.1 OCB dans le contrbleur

Déconnecter
P1H

Déconnecter
P101C

Commencer les mesures
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1.3.3.2 OCB en dehors du controleur

Déconnecter

P1H

Déconnecter

P101C

: L. Points de mesure :
Ligne série RSL : : L Tension RSL
Tension Point de référence
Ligne cabine P101C:4 P101C:3 (RTN) 27 -36 VDC
Ligne paliere P1H:5 P1H:4 (RTN) 27 - 36 VDC
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2 Préparation pour mode inspection

2.1 Ligne série: connecter P101C

Remarque:
Pour travailler en mode INS [mode inspection], reconnecter la ligne cabine

(P101C: tableau de cabine [COP] n'est pas installé)

2.1.1 OCB dans le contréleur

Connecter
F101C
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2.1.2 OCB en dehors du contrbleur

Connecter
P101C

MARCHE
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2.2 Controle visuel du systeme: Service Panel Board

LED Description Statut
GRP Etat du groupe O
NOR Mode normal O
INS Mode inspection ° O | éteinte
ES Arrét d’'urgence @) ; all_lumee
DW Portes paliéres fermées ° clignotante
DFC Portes paliéres et cabine fermées (]
DOL Fin de course porte ouverte e/ O
DOB Bouton ouverture porte ®/0O
LED Description Statut
CHARGE Charge rapide o/ *
MAINTENANCE"N MAINTENANCE | Charge de maintenance °
r‘.u
! &ULT B | FAULT Erreur durant la charge O

Remarque:

correspondantes.

Si apres la mise en service de l'interrupteur général, I'état de I'affichage LED différe de
I'état indiqué dans le tableau, vérifier les circuits des diodes lumineuses (LED)

2.3 Contrble de la communication CAN et SVT

Service Panel o
Boar d LED Description Statut O |éteinte
° ,
CAN_OK Bus CAN opérationnel »* al_lumee
* | clignotante
SPB_OK Soft marche parfaitement, autotest réussi *
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Contréle de la communication CAN et SVT (continuati  on)

Connecter
outil test

<M= <M$ <=

GECB -MENU >
System=1 Tools=2

» <> <2 | <GO ON= ES, DW, DFC
AD1- IDL ST ][]%/\EH lettres capitales

aes ES DW DFC

 specns

<M= <M$- <

I
|
|
|
|
|
|
|
|
|
< I
|
|
|
I
|
|
I
|
I
I

l

l

| MONITOR 1

|

| Le temps

| <= '=:1:>1| < G0 ON= s’incrémente =

i Clock ﬂEommunication oK
| 0000:00:16:24:84
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3 Lancement en inspection

3.1 Parametres (GDCB)

9

SPBCI213

[ Gt w——

<M=> <M= <2»

MONITOR 1

<3 <>
k

Interface Type
Gterface Type =l 1>  XXXXX

d-/_'d:;F-_

<GO ON> |

‘ Load Weigh Type

2> XXXXX

|

‘ Hitch LW = Load Weigh Type=2
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3.2 Reéglage encodeur: LRT (L_ocked R otor T est)

Le calibrage automatique de I'encodeur s’effectue:

2 lorsque la premieére commande de marche est
donnée, aprés mise en marche du moteur

= aprés modifications de parameétres

= aprés certaines erreurs

Appuyer sur UP
5...10 sec

Remarque:
Pendant le calibrage, il est possible d'entendre un bruit pour quelques secondes

c6té moteur. Cet état est normal et est prévisible. Pendant le calibrage
automatique, l'utilisateur ne doit pas intervenir.

Il est & signaler que le réglage se répéte automatiquement aprées suppression de
certaines erreurs.

Le calibrage s'effectue frein serré.
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3.3 Vérification du sens de déplacement

SPBCi2i3

<M= <M= <2>

MONITOR 1
<>
<0 ON= I
DISCRETES 1-5
<>
<0 ON=

Bouton appuyé
UB =1

1 0 0 O

r
.| 1ILS 2LS UIB DIB ::> ,m

<G0 ON>
r S Appuyer
1LS ZLS UIB DIB - sur UIB
0 OE 0
gﬁm:
it
Sens de marche=
Direction voulue? oul

r

[ Vérification terminée ]

r

r

La cabine marche dans
le sens opposeé

"Arrét d'urgence”
de la cabine car erreur
de phase moteur

1

1

1

|

1

| :

1 [[ndiguer nouvelle

: valeur:Ooul | .-~

<M<z M=<2><3-2>
Car Dir oM

> })(}{XX

-

1

1

1

I

1

| -

1 [Indiquer nouvelle

--! ' _valeur:Oout | -~~~ !

<M< M=<2><3-2><GOON>
Motor Phase 0N

> E;xxx

—— = o o o= o]

-

- -
o
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4 Préparation pour le premier lancement en "Normal”

Avant de commencer un lancement normal, le montage de l'installation (cablage et
assemblages mécaniques) doit étre entierement terminé.

4.1 Ligne série RSL : connecter P1H et vérifier la

4.1.1 OCB dans le controleur

tension

Connecter
P1H
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4.1.2 OCB en dehors du contréleur

Connecter
P1H
Commencer les mesures
. - Points de mesure (GECB) :
Ligne série RSL - : — Tension RSL
Tension Point de référence
Ligne cabine P101C:4 P101C:3 (RTN) 27 -36 VDC
Ligne paliere P1H:5 P1H:4 (RTN) 27 - 36 VDC
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4.2 Position du shunt sur NORMAL

OSBD Shunt:
NORMAL

Cabine préte pour mode normal

_— =
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4.3 Verification des signaux en gaine (PRS-2)

SPBCI213
N e

<M= <M= <2=
MONITOR 1

<1> <50 ON= 1

DISCRETES 1-5
<>

L 4

1LS 2LS UIB DIB
0 0o 0o 0

|
1LS 2LS UIB DIB| |
0 0 o0 1 |

<G0 ON>]

uls Lv1 Lvz2 DIS
-0 0 0 0

Démarrage

Contrdler si la
séquence est
correcte

——————————————————————— | e e e e e e e e e e e e e s |
UIS LV1 LV2 DIS M | UIS LV1 Lv2 DIS
@ 0 0 O 0 0 O (1')

UIS LV1 Lv2 DIS Zone de
1. 1) o o >

UIS Lv1 Lv2 DIS Zone de
0 @ o 1 porte

UIS LV1 LvV2 DIS UIS LV1 LYv2 DIS

1555270 @J @1 0o 1

1LS 2LS UIB DIB Etage du v 1Ls 2Ls uB DiB| |Etagedu
_0®10 haut @001 bas
—————— ‘_%__,4‘%___________] e R

Vers le haut

Remargque:
Pour les points d'arrét courts, la distance entre les zones de porte (=aimants de

zone de porte) doit étre:

- 180 mm pour des vitesses normales jusqu'a 1,75 m/s
- 160 mm pour des vitesses normales jusqu'a 1,6 m/s
130 mm pour des vitesses normales jusqu'a 1,0 m/s
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4.4 Mise en route de I'operateur porte

Pour la mise en route de I'operateur porte se référer au manuel de réglage FIM (Field
Installation Manual)
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4.5 Mode apprentissage

Remarque:

moment d'arrét

Durant I'apprentissage, la porte est fermée et doit étre maintenue par un

le plus bas

= La cabine doit étre vide!
3 Cabine au point d*amrét

Appuyer

sur
BDO

<= <M> <2

MONITOR 1
<>

Commuter suﬁ\ <4=<1> l
NORMAL SWITCH TO NORMAL

<SET> aboris! >

Démarrer

apprentissage,
peraur | [ LEARNEN, o
<G0 ON=> i
Interrompre <G0O ON=> l
avec <SET>

Appuyer sur “1” si

Num of Ldgs: 007

CORRECT? y=1.L.n=0|

le nombre de points
d'arrét indiqué
est correct

Ldgsin1LS: 001 ‘
CORRECT? y=1/n=0

Appuyer sur “1” si le
nombre de points d'arrét
indigué est correct

1

: : : Visible seulement si L oad Weigh Type=2 !
Calibrate Hitch = Appuyer “1” pour calibrer Hitch LW |
! = Appuyer “0” pour maintenir Hitch LW |

LoadW? y=1/n=0:

Commuter sur Switch to ERD
ERO

Pour démarrer

| To start learn-

run press ENTER

apprentissage
appuyer sur ENTER

<ENTER>

Switch back to
NORMAL

Retour a
NORMAL
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Mode apprentissage (continuation)

Cabine dans
1LS, pas dans
la zone porte

Lancement
vers le haut

Cabine
hors de 1LS

Lancement
vers le bas

Point d'arrét inférieur:;
Démarrer apprentissage
avec “1”

Séquence apprentissage
activée. Cabine monte

N° point d'arrét
{le plus bas=0)

Q

Ll

FIND BOTTOM LDG ‘ot -3 DZ? |
oving up : dans la zone porte

Vers le haut
H___!! 9
Point d'arrét

w

FIND BOTTOM LDG
oving down ;

Vers le bas

BOTTOM LDG: start
learn? y=11n=0

<1 =

Learn active
AR MOVES UP

@

21065.9mm
249.8mm

Cabine dans 1LS et
dans la zone porte

2

Derniéres donnée
apprises

L0011
Vane

ﬁableau mémorisé
dans EZPROM

ﬁ Longueur de
TABLE STORED IN drapeau
E2PROM >

Séquence apprentissage terminée

Tabl

avec sUcCces
eau des zone d'arrét mémorisé

|
I
|
I
i = Calibrage avec succés |
: nouvelles valeurs mémorisées |
|
I
I
|
I
I
|

: DONE

i = Calibrage sans succes
| e @Nciennes valeurs maintenues
<G0 ON=
LEARN RUN 4-1
<>
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4.6 Chercher le bas niveau

Nombre de
hniveaux

SPBC2i3

<M= <M> <2

MONITOR 1
<>

<GOON> |
LANDINGS 4
<>

<4 <GOON>
FINDBOTLDG 4-3
<>

<ENTER> |
- Mum of Ldgs: 007

CORRECT? yv=11n=0

Nombre de

hiveaux
en 1LS

Ldgs in 1LS: 001
CORRECT? y=11n=0

Switch to ERO

FIND-BOTTOM-LNDG
RUN: press ENTER

<ENTER>

Switch to NORMAL
Then press ENTER

<ENTER>

FIND BOTTOM LDG
moving down ;

¥oo® = Numéro du niveau

oe me
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4.7 Manceuvre de controle des contacts de porte «xDCS  »

Remarque:

Cette séquence permet la vérification de I'efficacité des contacts de portes palieres. Le
programme n’autorisera le fonctionnement de I'appareil en normal que si chaque contact
de porte fonctionne correctement.

Si pendant la manceuvre une porte est jugée défectueuse, contact de porte restant fermé
malgré I'ouverture de la porte, la cabine restera immobilisée a cet étage. Il faudra alors
contrbler le cablage et le fonctionnement de cette porte. Apres avoir éliminé I'anomalie, il
faudra recommencer la séquence DCS. Si la séquence s’est déroulée sans probleme, un
message le signalant s’affiche a l'outil. Il faudra alors appuyer 3 fois sur GOON et
I'appareil pourra ensuite fonctionner en mode normal.

Attention:

Manoeuvre « Hoistway access detection (HAD) »

Les programmes integrent maintenant une manceuvre destinée a protéger les personnes
accédant en gaine.

Si le contact de porte paliere « DS » est ouvert pendant plus de 4 secondes, le
programme bloque I'appareil, I'outil montre le mode « HAD » et le message d’erreur
( event logging ) de la carte GECB-EN « 0306 HWY Access » est incrémenté.

Le message clignotant « Switch INS » s’affiche a l'outil.

Les seules facons de permettre le déblocage de I'appareil sont :

» Basculer en ERO

Actionner le bouton PES en fond de cuvette pour au moins 2 secondes.
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Manceuvre de controle des contacts de porte «DCS» (

continuation)

Cabine au
bas niveau

Etage et
Direction
actuelle

SPBCI2/3

<M= <M= <1>

GECB -MENU >
System=1 Tool=2

<> <3= l

SETUP - MENU
DCSRun=5

<> |

to start DCS
press ENTER

<ENTER> |

Porte frontale

Appuyer sur
<G00 ON=

en front door —

et arriére

03 -dw: open[][}

DCS Test OK
press GO ON =

<GO ON»]

Contréler GTC ..Switch
maintenant: <G0 DN>l
Interrupteur PES,
BFS, GTC... ‘ SETUP - MENU
DCESRun=5

- Check now: PES,

Plan : GAA21310ER_SUR_FR_GDCB

Ascenseur est prét pour

<G0 ON> <GO ON> <GO ON=>

la course nomale
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5 Réglage finaux

5.1 Paramétres améliorant la précision d’arrét

“WaneBias (107 mm"= 10 "Wane Bias (10ymm"=12 “fareBias 0 mm"=10
“Wane Hysteresmm" =0 "Wane Hysteres mm" =0 "tane Hysteres mm™= 2

point
darrét par
le haut . OI_
Zmm
....... .o_._._._.- =~ o i s

point
d"arrét par
le has

1.
2mm

Oi 2mm
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5.1.1 Reéglage du parametre « VaneBias »

Choisir un niveau de

référence" vers le milieu
In Car de la gaine

Step 1 Step 2 =

= Cabine en montée = Cabine en descente
= Arréter et mesurer la = Arréter et mesurer la

précision d’arrét précision d’arrét g?
= la cabine s’arréte = La cabine s'arréte

au-dessus du seuil en-dessous du seuil 4

(par ex.: + 4 mm) {par ex.: -6 mm) dillllll*l |

Calcul du paramétre »VaneBias »

Moyenne (mm) = [ précision d’arrét en montée +
précision ’arrét en descente] i 2

Exemple: [+ 4mm + (Emm)] /2 = [Amm -6mm] /2 = - 1mm

S

[VaneBias {mm) =10 + moyenne (mm) ]

Exemple: 10mm+ (<Imm) = 9mm

| sPBcri3 |
—] =

<M> <M> <2>

MONITOR 1
<>

<3=<2> l <GO0ON=> 10: valeur nominale

VaneBias (10) mm
10> XXXX. Fixer une nouvelle valeur

Pour corriger la précision
d’arrét (par ex.: 9)
Remarque:

Si les aimants sont réglés de facon identique a chaque étage, la cabine doit s'arréter
correctement a chaque point d'arrét. Sinon, remplacer les aimants de facon
correspondante. Dans ce cas, refaire une séquence d'apprentissage.

Les aimants doivent étre placés de facon centrée au point d'arrét (a cause de UIS et DIS).
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5.1.2 Réglage du parametre « Vane Hysterese »

Ih Car référence" vers le milieu
de la gaine

Step 1 Step 2

Choisir un niveau de ]

= Cabine en montée = Cabine en descente m
= Arréter et mesurerle = Arréter et mesurerle

dépassement en niveau dépassement en niveau g?
= la cabine s'arréte = la cabine s'arréte

au-dessus du seuil en dessous du seuil s i W

(par exemple: + 4 mm) (par exemple: -6 mm) ﬂﬂﬁliuﬁl.

Calcul du paramétre “Vane Hysteres

Différence {(mm) = Dépassement en montée —
Dépassement en descente

Exemple: + 4mm - (6mm) = dmm + 6mm = 10mm

[Vane Hysteres (mm) = Différence 12 {mm) ]

Exemple: 10mml2 =5mm

SPBC/2/3
i —

<M= <M> <2

MONITOR 1
< =

<3»<2> | <GOON> Fixer une nouvelle valeur
pour compenser le
dépassement (par ex.: 5)

Vane Hysteres mm
10> XXXX;
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5.1.3 Reéglage du parametre « Balance »

Car avec charge
d’équilibrage SPBCI213
{47%) - —
<M> <M> <2>
MONITOR 1

<1> <2> <GOON> 1

Mtr: Id Ig
o X.X 00
Courant
moteur
Mtr: Id Ig
X.X 0.2
Adapter la charge
en cabine
Mtr: Id Iq
X.X -0.1

Méme valeur
“lg* pour montée et
descente?

NON

oul

Descente

différent mais

“lg* a un signe ‘
méme grandeur

Calculez le paramétre “balance™:
{charge en cabine x 100%) | (charge & 100%%)

<> <M= <2>

-ﬂ-' MONITOR 1
<>
| <> <1> <Goon: |}
H4+H Balance Yo Fixer une nouvelle
47> XXXX\\ valeur
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5.1.4 Secousse de démarrage, réduction du roll back

SPBCI213

<M= <M= <2>

MONITOR 1
<>

<3 |
ADJUSTMENT 3-2
o =

<2» <0 ON> l

‘ Profile Delay Profile Delay ms
=2 sgec _/_T:=—2000 > XXXX

<GO ON> |

Pretorque Trim %
100 > XXXX

Démarrage

Modifier la
valeur: 70 ... 130

Roll back pendant

oul I'ouverture du frein?

NON

.

=G0 ON=>

Profile Delay Profile Delay ms
=0 0000 > XXXX

[ Réglage terminé

Remargue:
Avant de commencer ce réglage, vérifier le bon fonctionnement du pése charge
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5.2 Vérifier 'ouverture de porte prématurée [ADO]
[RLV] (option)

o
S

SPBCI213

<M= <M= <1>

GECB -MENU >
System=1 Tools=2

<> <3= <=}

INSTALL - MENU =
04 Drive

et du poste réglage

ENTER}
roupe =
g P 04 Drive
L EM-ADD

<M= <> <3> <1>

new
=00>01

Valeur
réelle

L 2

INSTALL - MENU =
05 Pos
<ENTER>]
05 Pos new
EN-RLY

Nom du
groupe

Saisir la
nouvelle valeur

Saisir la
=00>01 = nouvelle valeur

| Cabine

|

de ADO et RLV

Contréler le fonctionnement

]
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5.3 Affectation pour la configuration du batiment

Remarque:

Avec le "masque permis" ["Allowed Mask'], la configuration de batiment est fixée
[Affectation d'appel (cabine/appels extérieurs), mise hors service de points d'arrét
(appels mise hors service), lecteur de cartes (parcage, profils de lancement]. Chaque
point d'arrét est pourvu d'une affectation. Des portes arriere existent, selon que
I'ascenseur peut s'arréter a ce point d'arrét et avec quel profil de lancement ascenseur
se déplace vers le point d'arrét suivant. La séquence clé (M -1 -3 -3 - 1) passe au
"Menu Permis" ["Allowed Menu"] suivant:
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5.4 Paramétrage de l'indicateur de position

@ SPBCI2i3
:k: <= <M> <1

GECB -MENU >
System=1 Tools=2

<> «3> <4>] Saisir
houveau code
Pos.Ind. new 00..39
at' L GD =1

Slgne pour Mumeéro Code pour
auche {L) ou etage chiffre indiqué
droite (R) 00..31 00..39

= Sélectionner le niveau
= Sélectionner le digitL ou R
= Saisir le nouveau code

Code | Symbole Code | Symbole Code | Symbole Coc(ia Symbole
0]0 10 | (blanc) 201J (M 30|T (™
1|1 11 A 21K (™® 31|U
2|2 12 B (*) 22 |L 32|V (*
3|3 13|C 23| M (*) 33|W (¥
414 14|D (¥ 24 |N (*) 34| X (¥
5|5 15| E 25|0 35|Y(®
6|6 16 |F 26 | P 36|Z (%)
77 17(G (% 271Q (») 37| -
8|8 18 |H 28| R (*) 38|*
9|9 19(1 (% 29|S 39 | tous segments

(*) Pour les afficheurs 16 segments ou affichages lumineux électroniques [ELD] seulement!
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6 Vérification de la libération manuelle d'urgence (MRO)

6.1 Avec SPBCII/SPBCIII
6.1.1 OCB dans le controleur

Instruction pour MRO
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6.1.2 OCB en dehors du contrbleur

Instruction pour MRO
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6.2 Avec SPBC
6.2.1 OCB dans le contréleur

Instruction pour MRO
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6.2.2 OCB en dehors du contrbleur

Instruction pour MRO
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7 Test avec une charge de 125%

Remarque:
Pour pouvoir exécuter les tests code avec une charge de 125%, saisir le paramétre
LW-TYP = 255. Cette valeur permet le test OLD indépendamment de la charge dans la

cabine.
SPBC2i3

<M= <M= <1>

@ GECB -MENU >

System=1 Tools=2

<= <3= <1

r

INSTALL - MENU >

01 System
Nom du
-::ENTER::" groupe
- — ]
Mgroups | 01 System “rew
LW-TYP =D;I:=-255- Saisir la
nouvelle valeur
Paramétre
Valeur

réelle

Remargque:
Une fois le test achevé, ressaisir la valeur d'origines LW-TYP =1
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8 Procédure remise

S
S

CTLLN
L

SR
nEEe|

SPBC2i3
s

<M= <M> <2=

MONITOR 1

B <3
L 4

L 4

Mo passengers in
car ? Press ENTER

rsonne dans

.
Pe
la cabine?
appuyer sur ENTER

<ENTER>

Turnover Tst OFF
ON : Press ENTER

<ENTER>

Remise test ARRET
MARCHE:
appuyer sur ENTER

Turnover Tst ON
for next 3 runs

Remise test en cours
pour les 3 prochaines

COLUIrsSes ‘

L

[ After 3 Runs

Aprés 3
courses

a

Turnover Test
Complete

Remise test
terminé

L

2 sec ]

Remarque:

Si ce test est activé, certaines fonctions seront mises hors service ou modifiées
temporairement pour plusieurs courses.
- Le test pour I'état correct de l'interrupteur de frein est désactivé pour 3 courses pour

permettre le test de sabot de frein simple.
L'entrée 1LS est désactivée pour une course pour permettre le test tampon.
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9 Test de sécurité pour OVFR0O3B

[ Cabine est vide ] E> | SPBC23
e

<M> <M> <2>

MONITOR 1
<>
<5 <5 l
| Is Car empty?
"| If Yes, ENTER
<ENTER>

Test SW contact
Enter to Start

<ENTER>

Cmd ERQO run
Drive Event ESTOP

704 Dbd Fault
Test Pass Go On

<G00 ON=

Test PWM Exists
Enter to Start

<ENTER>

Cmd ERD run
Drive Event ESTOP

719 PwmExists Flt
Test Pass Go On

<G00 ON=

Test Sfty Chain
Enter to Start

<ENTER>

Cmd ERQO run
Drive Event ESTOP

704 Dbd Fault
Test Pass Go On

' <GO ON>
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Test de sécurité pour OVFRO3B (continuation)

Test BY Relay

Enter to Start

<ENTER>

Cmd ERQ run
Drive Event ESTOP

403 Brk BY FIt
Test Pass Go On

<G0 ON=>

Safety Test
Complete

<10 secondes=
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10 Déplacements involontaires de la cabine (UCM)

Note:
EN81-1 A3 exige d’arréter la cabine et de la maintenir a I'arrét, quand la cabine se
déplace avec portes ouvertes en dehors de la zone d’arrét.

10.1 Paramétrage de la GDCB

@ SPBCI2I3

<M= <M= <2

MONITOR 1
<>

<3» -=:1:=-"-=:GD ON=
UCM-EN ONIOFF

1> XXXXX
UCM pour ENEr l
<ENTER>
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10.2 Paramétrage de la GECB

10.2.1 Paramétrage UCM

SPBCI2i3
R i

_ <M= <M> <1>
{ k GECB-MENU >
> System=1 Tools=2
o <1> <3> <1>|

INSTALL - MENU >
01 System

<> <G0 DN}"

Oxx System new [ 1
= UCM pour EN81
UIDI'v.‘!-I"r‘Fl'v XXx>3 == "

<ENTER>
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10.2.2 Paramétrage de la voie de contournementde p  orte

La voie de contournement de porte doit étre activée par au moins un des parameétres suivants

o
3

SPBCI2/3

<M= <M> <1=

‘GECB-MENU

-

System=1 Tools=2

<= <3= <1=| <G00 ON=

k4

INSTALL - MENU >

04 Drive

L 4

<B> <G50 ON=

Parametres pour la voie de
contournement de porte

Oxx Drive hew

EN-ADO =xxx>1

<ENTER>

INSTALL - MENU =
06 Pos.Ref

Oxx Pos.Ref new
EN-RLY =xxx=1
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10.3Test UCM en montée

Cabine
est vide

SPBCI213
S e I

<M= <M= <1>

GECB - MENU =
System=1 Tools=2

<> <d> <> I

Direction?
Pas vers le plus
Up=1 Down=2 { ; ‘

haut niveau
<1> <ENTER> |
Load = 0% 1: confirmez que la
n=0 y=1 > cabine est vide

<1> <ENTER>
Y ﬁes que le connecteur a été ‘

L?emove Plug: : retiré I'écran suivant
EN81 UCM-Test s'affiche automatiquement

MNote:

Le connecteur simule une porte paliére ouverte tle sorte gue le Software
empéche un HAD (détection d'accés paliéres) aussi longtemps gue ce
menu est actif. Sivous guittez le menu aprés avoir enlevé le connecteur,

HAD sera détectd!
Start Up?
n=0 y=1 =>»
<1> <ENTER> r GQuand la course est finie
ok. I'écran suivant s'affiche
wait... automatiquement

+ La confournement de porte est activé

+ La drive effectue une course UCM (simulant la chute libre)

+ La coursea sera interrompue par la chaine de sécurité lorsgue la cahine
guitte Ia zone o’arrét et je contournement de la porte est abandonng,

+ 5i le drive ne répond pas dans les 8 secondes, fa fonction aest annuiée
at 'échec est affiché sur Pécran..

L
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Test UCM en montée (continuation)

0: cabine &
I'arrét mais
pas dans les
limites.

. =

ok.
checking...

o

Check carl
Press ENTER

..

[ Measure the car )
position

<ENTER>

Insert Plug:
“EN81 UCM-Test”

Ll

Test OK?
n=0 y=1 >

1: cabine a
I'arrét dans les
limites

Déplacement entre le
seuil de la cabine et le
seuil du palier<*1m

<0> <ENTER> <1= <ENTER>
L 2 r
UCM-Test Run ERO to
aborted! continue
UCM-Test UCM-Test
FAILED! Donel
<M>
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10.4 Test UCM en descente

Cabine avec
Charge (100%)

SPBCi2i3

<M= <M= <1

GECB - MENU >
System=1 Tools=2

<> <d= <> I

Direction?
. = Pas vers le plus ‘
Up=1 Down=2 { bas niveau

<2> <ENTER>1
Load = 100% 1: confirmez que la
=0 y=1 > cabine est chargée

<1> <ENTER>|
‘ Des que le connecteur a été ‘

0: arrétez
de charger
la cabine

I“Qemoue Plug: . retiré I'écran suivant
ENS1 UCM-Test s'affiche automatiquement

Mote:

Le connecteur simule une porte palidéra ouverte de sorfe gue le Soffware
ampéche un HAD (détection d'accds palidres) aussilongtemps gue ce
menu est actif. Sivous guittez le menu aprés avoir enigvé jg connecteur,

HAD sera détecté!
Start Down*?
n=0 y=1 >
<1> <ENTER> F Gluand la course est finie
ok. I'écran suivant s’affiche
wait... automatiquement

+ La contournement de porte est activé

« La drive effectue une course UCM (simulant la chute libre)

« La course sera inferrompue par la chaine de sécurité lorsgue la cabine
quitte la zone d’arrdt et le contournement de la porte est abandonné,

= 81 le drive ne répond pas dans les 8 secondes, Ja fonction est annulée
ot I'échec est affiché sur I'écran..

: =
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Test UCM en descente (continuation)

0: cabine &
I'arrét mais
pas dans les

. =

checking...

&

Check car!
Press ENTER

. .

[ Measure the car | Déplacement entre le
position seuil de la cabine et le
’ seuil du palier <1 m

<ENTER>

Insert Plug:
“EN81 UCM-Test”

..

Test OK?

1: cabine a
I'arrét dans les

limites. rh=0 y=1 > limites
<0> <ENTER> <1> <ENTER>
r
UCM-Test Run ERO to
aborted! continue

. = . =

UCM-Test
FAILED!

UCM-Test
Done!
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11 Annexe

11.1Vue d’ensemble du systeme
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